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Statore con avvolgimento distribuito trifase, rotore a gabbia, isotropo

statore

rotore a

gabbia avvolgimenti
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Equazioni elettriche dinamiche

(a) Rotore «equivalente» avvolto in corto circuito. Statore e rotore
entrambi trifase.

(b) Collegamento a stella; neutro isolato. Distribuzione sinusoidale
dei conduttori. Fasi identiche, sfasate di 120 gradi elettrici.

(c) Assenza isteresi, correnti parassite, saturazione del ferro.

O,

S Rotore in
corto circuito
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Dipendente
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Equazioni elettriche dinamiche Equazioni di statore in dsgs (o, B, )
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Equazioni elettriche dinamiche

Equazioni di
validita generale!

Equazioni di statore e di rotore in d*g® (stazionario, o, 3, )
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Equazioni elettriche dinamiche

Equazioni di
validita generale!

Equazioni di statore e di rotore in d'q" (rotante sincrono con rotore, o, 3, )
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Equazioni elettriche dinamiche

Equazioni di statore e di rotore in d*g* rotante con velocita o,
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Equazioni di
validita generale!

X
ul = Rgi} + d_ts + jwy A

X
0= Rrii‘( + dtr + j(wx_wme)}\i‘(




Equazioni dinamiche della coppia

* Si parte dalle equazioni elettriche di statore e di rotore in d°g®* (o, 3, ) e si fa un

bilancio delle potenze

e Siricorda che (per esempio) valgono le espressioni:

potenza assorbita= (3/2)(ufyisq+ usqise)=(3/2)Re(usis)

* Moltiplichiamo I'equazione delle tensioni di statore per i e quella di rotore per

I e sommiamo termine a termine. Diogni addendo poi prendiamo (3/2)Re(e)



Equazioni dinamiche della coppia

Risulta:
A
(3/2)Re(e)  (3/2)Re(e) (3/2)Re(e) (3/2)Re(e)
Potenza Perdite d(En.magn.)/dt | potenza elettrica convertita in potenza meccanica
assorbita  Joule = Potenza elettromeccanica = mwy,
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Equazioni dinamiche della coppia
Allora:

Moy = sRe(= jome A i) = ZIm(wme Af 1) =5 (pom)Im(A} ¥

In definitiva:

é/

3 | .
pIm(A; iy) = Ep (}\7S‘q ira — Mg lﬁq)
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Equazioni dinamiche della coppia 6 g o
/(72
Ma si puo anche scrivere: l 9/\{}/
—_— A

3 3 3 py
= —pIm(A{ i}) = Eplm(l )»S|€h9’1r|15|€ —j Oy ) _ Epl AS |17s;|1m(e](19;“, ir))

2
Sfasamento fra
T T CO Q flusso e corrente non
""‘73 dipende dal sistema
QO"\“"‘} di riferimento

3 3
m = = pl Al[iglsin(05, — 95) = 5 plAL]|i]sin(9]] S
S~

T )I\ | moduli non dipendono dal
sistema di riferimento

In definitiva:

m =3p*area_triangolo

1-Dec-22 Lezioni di Azionamenti Elettrici a.a. 2022-2023 12



Equazioni dinamiche della coppia

Se I'espressione non dipende dal sistema di riferimento, allora vale:

3 ; .
= Eplm(}\r iX) ——p( iy — AF qu)

Con analogo procedimento, partendo dalle equazioni in d'q":

3
m = 2p (X B) = 5 pIIilsin(97) = S p (A%, i%, — A%, i)
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