
σ (t) = Δσ ii=1

n∑ (t) Δσ i (t) =
0; t < τ i

Δσ i; t ≥ τ i

⎧
⎨
⎪

⎩⎪

Principio di sovrapposizione di Boltzmann

1. Storia di carico 1. Storia di deformazione

t

𝜎

𝜎(t)

t

𝜀(t)

𝜀

2. Articolazione in sotto-
carichi

2. Articolazione in sotto-
deformazioni

t

𝛥𝜎

t

𝛥𝜎1
𝛥𝜎2

𝛥𝜎3

𝜏1 𝜏2 𝜏3 t

𝛥𝜀

𝛥𝜀1
𝛥𝜀2

𝛥𝜀3

3. Articolazione in sotto-
deformazioni e somma

3. Articolazione in sotto-
carichi e somma

ε(t) = Δε ii=1

n∑ Δε i =
0; t < ti
Δε i; t ≥ ti

⎧
⎨
⎪

⎩⎪

𝜀

𝛥𝜀

𝛥𝜀1
𝛥𝜀2

𝛥𝜀3

𝜀(t)

ε(t) = Δε ii=1

n∑ (t) = C(t −τ i )Δσ ii=1

n∑ (t)

Δε i =
0; t < τ i

C(t −τ i ) ⋅ Δσ i; t ≥ τ i

⎧
⎨
⎪

⎩⎪

ε(t) = C(t − u) dσ
du0

t

∫ du

σ (t) = Δσ ii=1

n∑ (t) = E(t −τ i )Δε ii=1

n∑ (t)

Δσ i =
0; t < τ i

E(t −τ i )Δε i; t ≥ τ i

⎧
⎨
⎪

⎩⎪

σ (t) = E(t − u) dε
du0

t

∫ du
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𝛥𝜎2

𝛥𝜎3

𝜎(t)

𝜏1 𝜏2 𝜏3

𝜏1 𝜏2 𝜏3 𝜏1 𝜏2 𝜏3

Calcolo della deformazione Calcolo dello sforzo


