
Moto relativo traslatorio uniforme. Invarianza di Galileo

Se la prima legge della meccanica (la legge di inerzia di Galileo) è valida in un sistema fisso, 
essa è valida anche per qualunque sistema in moto rettilineo uniforme rispetto ad esso.
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Seconda e terza legge della meccanica

Se nel sistema S vale:

Si osserva sperimentalmente che le forze non dipendono dal moto del sistema di riferimento. Ad esempio il peso di 
una donna o di un uomo non dipende dal fatto che stia guidando l’auto in moto rettilineo uniforme o meno. Da 
questo si deduce che:

Anche il principio di azione e reazione rimane invariato
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Moto relativo traslatorio uniforme. Esiste un sistema di riferimento privilegiato o fisso?

Dati due sistemi di riferimento inerziale in moto rettilineo uniforme uno rispetto all’altro

(Diapositiva precedente)



Moto relativo traslatorio

Immaginiamo che due sistemi di riferimento siano in moto rettilineo  uno rispetto all’altro.

Diamo le relazioni tra i raggi vettori, le 
velocità e le accelerazioni  nei due sistemi

La velocità del punto
materiale P nel sistema fisso
è pari alla sua velocità
rispetto al sistema in moto
più la velocità del sistema in
moto rispetto a quello fisso.

L’accelerazione del punto
materiale P nel sistema fisso è
pari alla sua accelerazione
rispetto al sistema in moto più
l’accelerazione del sistema in
moto rispetto a quello fisso.
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Immaginiamo che due sistemi di riferimento siano in moto rettilineo  uno rispetto all’altro.

Ԧ𝑎′ = −Ԧ𝑎𝑂′



Moto relativo traslatorio

Se S è inerziale e S’ è in moto rettilineo accelerato rispetto ad esso in S’ osservo delle forze apparenti


