
Grafici dell’energia per alcune forze
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Pendolo

Se Utot > 2 m g l: il pendolo ha un’energia cinetica sufficiente da           
compiere giri da 360°. 

Se Utot < 2 m g l: il pendolo oscilla tra −𝜗0 e 𝜗0. Il moto è 
armonico solo per piccoli angoli di oscillazione 

≅ se 𝜗0 è sufficientemente piccolo
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Molecola HCl

Ԧ𝑟0

Se Utot > 4.5 eV (energia di legame della molecola) la molecola si dissocia

Se Utot < 4.5 eV la molecola è legata



Moti relativi

Traslazione degli assi Rotazione degli assi

Una rototraslazione è la composizione tra una rotazione e una traslazione, e quindi è 
un'isometria, cioè una trasformazione geometrica che lascia inalterate le distanze.



Moti relativi: covarianza sotto rotazione e traslazione
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Se ruoto il sistema di
riferimento le grandezze
vettoriali cambiano. Ma le
relazioni fisiche tra di loro
restano le stesse.
Lo stesso vale sotto una
traslazione



Moto relativo traslatorio uniforme. Invarianza di Galileo

Immaginiamo che due sistemi di riferimento siano in moto rettilineo uniforme uno rispetto all’altro.

Diamo le relazioni tra i raggi vettori, le 
velocità e le accelerazioni  nei due sistemi

La velocità del punto
materiale P nel sistema fisso
è pari alla sua velocità
rispetto al sistema in moto
più la velocità del sistema in
moto rispetto a quello fisso.

Le accelerazioni nei due sistemi 
di riferimento sono identiche


